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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Wprowadzenie

Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja zawiera krétki opis zewnetrznego okablowania, zaciskow, klawiatur, szybkiego uruchamiania,
typowych ustawien parametréw funkcji, typowych btedéw i rozwigzan oraz typowych kart komunikacyjnych i kart
PG niskonapigciowych specjalnych przemiennikdw czestotliwosci Sourcetronic (w tym ST600 i ST600SP).

Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie www.sourcetronic.com.

Ostrzezenie!

Niniejsza instrukcja zawiera jedynie podstawowe informacje dotyczgce instalacji i uruchomienia. Nie-
przestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa oraz instrukcji instalacji i uruchomienia zawartych w odpo-
A wiedniej dokumentacji moze spowodowac¢ wypadki, takie jak uszkodzenie sprzgtu, obrazenia ciata,

a nawet $mier¢.

Tylko przeszkoleni i wykwalifikowani specjaliSci mogg przeprowadzaé zwigzane z tym operacje.

Niebezpieczenstwo!

Nie nalezy wykonywa¢ zadnych czynnosci, w tym okablowania, kontroli lub wymiany podzespotéw,
ﬁ gdy zasilanie jest wigczone. Przed wykonaniem tych czynno$ci nalezy upewni¢ sig, ze wszystkie
zasilacze wejsciowe zostaty odtgczone i odczeka¢ co najmniej czas wskazany na VFD lub do mo-

mentu, gdy napigcie szyny DC spadnie ponizej 36 V.

Model VFD Minimalny czas oczekiwania
1R5G3-110G3 5 min
132G3-315G3 15 min

355G3 i nowsze 25 min
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Okablowanie zewnetrzne

1 Okablowanie zewnetrzne
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Rysunek 1-2 Okablowanie ST600SP
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Terminale

2 Terminale
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Rysunek 2-1 Ogdlne okablowanie

Tabela 2-1 Opis zaciskéw VFD

Terminal Opis

Zaciski obwodu gtéwnego

R,S, T Zaciski wejsciowe 3PH AC, podtgczone do sieci
U, v,w Zaciski wyjsciowe 3PH AC, w wiekszosci przypadkéw podtgczone do silnika
P1 . P1i (+) podigcza sie do zewnetrznych zaciskdw dtawika DC.
(+) . (+) i (-) podigcza sie do zaciskéw zewnetrznej jednostki hamujgcej lub wspétdzielonych za-
) ciskéw szyny DC.
. PB i (+) facza sie z zaciskami zewnetrznego rezystora hamowania.
PB
@ Zacisk PE. Zaciski PE kazdego urzadzenia muszg by¢ solidnie uziemione.
Zaciski obwodu sterowania
+10V Lokalne zasilanie +10,5 V
Al Wejscie analogowe. Zakres: 0-10 V/0-20 mA. Kod funkcji P05.50 okresla, czy ma by¢ uzywane
wejscie napieciowe czy pragdowe.
Al2 Wejscie analogowe. Zakres: -10 V - +10 V
GND Masa odniesienia +10,5 V
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Terminale

Wyjscie analogowe. Zakres: 0-10 V/0-20 mA. SW2 stuzy do wyboru wyjscia napieciowego lub pra-

AO1
dowego.
RO1A
RO1B Wyjscie przekaznikowe. RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: wspdlne
Pojemnos¢ stykow: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
RO1C
RO2A
ROZB Wyjscie przekaznikowe. RO2A: NO; RO2B: NC; RO2C: wspdine
Pojemnos¢ stykow: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
RO2C
HDO Wydajnos$¢ przetgcznika: 50 mA/30 V. Zakres czestotliwosci wyjsciowej: 0-50 kHz. Wspotczynnik wy-
petnienia: 50%
COM Masa odniesienia +24 V
CME Wspdlny zacisk wyjscia z otwartym kolektorem; domysinie zwarcie podtgczone do COM
Y1 Wydajnos¢ przetgcznika: 50 mA/30 V; Zakres czestotliwosci wyjsciowej: 0-1 kHz
485+ Port komunikacyjny sygnatu réznicowego RS485, Standardowy interfejs komunikacyjny powinien
wykorzystywac¢ ekranowang skretke. Za pomocg przetgcznika DIP lub zworki nalezy okresli¢, czy
485- nalezy podtaczy¢ rezystor dopasowujacy 120Q dla komunikacji RS485,
PE Zacisk uziemienia
PW Zewnetrzny zacisk wejsciowy zasilania dla cyfrowych obwoddw wejsciowych. W trybie NPN nalezy
zewrze¢ PW i +24 V. W trybie PNP nalezy zewrze¢ PW i COM.
+24 'V Zasilanie uzytkownika dostarczane przez VFD. Maks. prad wyjsciowy: 200 mA
Wejscie cyfrowe:
. Impedancja wewnetrzna: 3,3 kQ
. Dopuszczalne napigcie wejsciowe 12-30 V
S1-S4 . Dwukierunkowe zaciski wejsciowe, obstugujgce metody potgczernn NPN i PNP
. Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 1 kHz
. Programowalne cyfrowe zaciski wejéciowe, ktorych funkcje mozna ustawi¢ za pomocg po-
wigzanych parametrow
. Kanaty dla wejscia impulsowego wysokiej czgstotliwosci i wejscia cyfrowego
HDIA . Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 50 kHz
. Wspotczynnik obcigzenia: 30%-70%
HDIB . Obstuga wejscia enkodera kwadraturowego, gdy dostepne sg zaréwno HDIA, jak i HDIB, z
funkcjg pomiaru predkosci
Wejscia bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego (STO)
+24 V-H1 . Wejscie nadmiarowe STO, podigczone do zewnetrznego styku NC. Gdy styk sie otworzy,
STO zadziata, a VFD zatrzyma wyijscie.
. Przewody sygnatu wejsciowego bezpieczenstwa sg ekranowane i majg dtugosé do 25 m.
+24 \-H2 . Zaciski H1 i H2 sg domysinie podtgczone na krétko do +24 V. Przed uzyciem funkcji STO

nalezy usung¢ zworke z zaciskow.
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Klawiatura

3 Klawiatura

Klawiatura moze sig rézni¢ w zaleznosci od produktu.

Rysunek 3-2 Klawiatura modelu SP
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Klawiatura
Nie. Nazwa Opis

Biezacy wskaznik;

1 Dioda LED wytgczona - VFD jest zatrzymany;
Dioda LED miga - VFD jest w trybie automatycznego dostrajania parametréw
Dioda LED $wieci - VFD pracuje

Stan Wskaznik btedu;

) Wskazniki Dioda LED $wieci - w stanie btedu
Dioda LED wytgczona - stan normalny
Dioda LED miga - w stanie przedalarmowym

3 Wskaznik klawisza skrotu, ktory wyswietla rézne stany dla réznych funkgiji, patrz
definicja klawisza QUICK/JOG w celu uzyskania szczegétowych informacii.

4

5 Klawisze funkcyjne Funkcja przycisku funkcyjnego zalezy od menu i jest wyswietlana w stopce.

6
Mozliwo$¢ ponownego zdefiniowania. Domysinie jest zdefiniowana jako funkcja
JOG, czyli jogging. Funkcje przycisku skrétu mozna ustawi¢ za pomocg przyci-
skow P07.02, jak pokazano ponizej.
0: Brak funkcji;
1: Jogging (wskaznik potgczenia (3); log: NIE);
2: Zarezerwowane;

7 Klawisz skrotu 3: Przetgczanie FWD/REV (wskaznik potgczenia (3); log: NC);
4: Kasowanie ustawienia [UP/DOWN]| (wskaznik potaczenia (3) log: NC);
5: Coast to stop (wskaznik potgczenia (3); log: NC);
6: Przetgczanie trybu referencyjnego polecenia uruchomienia w kolejnosci
(wskaznik potgczenia (3); log: NC);
7: Zarezerwowane;
Uwaga: Domysing funkcjg przycisku skrétu (7) jest 1,
Funkcja przycisku potwierdzenia rézni sie w zaleznosci od menu, np. potwier-

8 Klucz potwierdzenia dzenie konfiguracji parametru, potwierdzenie wyboru parametru, wejscie do na-
stepnego menu itp.
W trybie pracy z klawiaturg przycisk pracy jest uzywany do pracy lub automa-

9 Running Key
tycznego dostrajania.
Podczas pracy naci$nigcie przycisku Stop/Reset moze zatrzymaé prace lub au-
tomatyczne dostrajanie; ten przycisk jest ograniczony przez P07.04. W stanie

10 Przycisk Stop/Reset
alarmu btedu wszystkie tryby sterowania mozna zresetowaé za pomocg tego
przycisku.
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Klawiatura

UP: Funkcja przycisku UP rézni sie w zaleznosci od interfejsu, np. przesuwanie
w gore wyswietlanego elementu, przesuwanie w gére wybranego elementu,
zmiana cyfr itp;

DOWN: Funkcja przycisku DOWN rézni sie w zaleznosci od interfejsu, np. prze-
suwanie w dot wyswietlanego elementu, przesuwanie w dot wybranego ele-

mentu, zmiana cyfr itp;

1 Klucze kierunku
LEFT: Funkcja klawisza LEFT rozni si¢ w zaleznoéci od interfejsu, np. przeta-
czanie interfejsu monitorowania, np. przesunigcie kursora w lewo, wyjécie z bie-
Zzgcego menu i powr6t do poprzedniego menu itp;
RIGHT: Funkcja przycisku RIGHT rozni si¢ w zaleznosci od interfejsu, np. prze-
taczanie interfejsu monitorowania, przesuwanie kursora w prawo, przechodzenie
do nastgpnego menu itp.

12 Ex Wyswietlacz LCD o rozdzielczo$ci 240%160 punktow; wyswietla jednoczes$nie

ran

trzy parametry monitorowania lub sze$¢ pozycji podmenu.

13 Interfejs RJ45 Interfejs RJ45 stuzy do potgczenia z VFD.

14 Uchwyt baterii zegara Uchwyt baterii stuzy do wymiany lub instalacji baterii zegara.

15 Terminal USB Ztgcze mini USB.
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Szybki start

4 Szybki start

4.1 Sprawdz przed wiaczeniem zasilania

e Upewnij sig, ze moc silnika odpowiada mocy VFD.

2 e Upewnij sie, ze wszystkie zaciski zostaty prawidtowo podigczone.

4.2 Dzialanie po pierwszym wiaczeniu zasilania

Upewnij sig, ze okablowanie i zasilanie sg prawidtowe, a nastepnie zamknij przetacznik zasilania AC po stronie

wejscia VFD, aby wiaczy¢ VFD. Interfejs klawiatury LCD uruchomi kreatora konfiguracji, ktéry poprowadzi uzyt-

kownika przez proces konfiguraciji.

Schemat szybkiego uruchamiania jest nastepujacy:

Power on after the wiring
is connected properly

Restore to default values

Synchronous
motor (SM)

Motor
selection

Asynchronous
motor (AM)

ISet the motor parameters|
(P02.15-P02.19) as per
the motor nameplate

[ J

(P02.01—P02.05) as per

Set the motor parameters|
the motor

Press QUICK/JOGto start

pilot run

If the motor rotatesin an
incorrect direction, power off and
exchange the motor wires of any
two phases, and power on again

Set autotuning mode

(P00.15)

Set P00.15=1 to perform Set P00.15=2 to perform Set P00.15=3 to perform
rotary autotuning static autotuning 1 static autotuning 2

Press RUN to start

autotuning (Automatically
stop once finished

Set running command
ichannel (P00.01, P00.02)|

Set running frequency
(P00.06)

Set speed running
control mode (P00.00)

v

v

v

‘ SVCO0 (P00.00=0) ‘

SVC1(P00.00=1) ‘ ‘SVPWM (P00.00=2)‘

l

Set vector control Set vector control 'Set V/F parameter:
parametersin P03 parametersin P03 P
in P04 group
group group

Set start/stop control
parametersin P01
group

Give the running
command to run

Give the stop
command to stop
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Skrocona instrukcja obstugi ST600 Parametry funkcji

5 Parametry funkcji

Ponizej krotko opisano tylko kilka najczesciej uzywanych parametrow funkciji i ich typowe wartosci.

"o" oznacza, ze warto$¢ parametru mozna modyfikowa¢, gdy VFD jest zatrzymany lub uruchomiony.
"©@" oznacza, ze warto$¢ parametru nie moze by¢ modyfikowana, gdy VFD jest w stanie pracy.

"e" oznacza, ze warto$¢ parametru zostata wykryta i zapisana i nie moze by¢ modyfikowana.

(VFD automatycznie zapobiega modyfikacji niektérych parametréw, co pomaga zapobiega¢ nieprawidtowym usta-

wieniom).
Kod Modyfiko-
Nazwa Opis DomysIny
funkgiji walne?
0: Bezczujnikowy tryb sterowania wektorowego (SVC) 0

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) tryb 1
P00.00 | Tryb kontroli predkosci 2 ©
2: Tryb sterowania wektorem napigcia w przestrzeni

w

: Tryb sterowania wektorowego w petli zamknietej

o

: Klawiatura
Kanat uruchomionych
P00.01 1: Terminal 0 o
polecen

N

: Komunikacja

0: Modbus/Modbus TCP
: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet

N

: Ethernet
: EtherCAT/PROFINET/Ethernet IP

P00.02

uruchomionych polecen | 5: Karta komunikacji bezprzewodowe;j

2

3
Tryb komunikacji 4: Programowalna karta rozszerzen

5

6: Zarezerwowane
Uwaga: Opcje 0 (dla Modbus TCP), 1-5 sag funkcjami
dodatkowymi, waznymi tylko w przypadku konfiguracji z

powigzanymi kartami rozszerzen.

Maks. Czestotliwose
P00.03 L Maks. (P00.04, 10)-630,00 Hz 50,00 Hz ©
wyjsciowa

Gorna granica
P00.04 P00.05-P00.03 (maks. czestotliwos¢ wyjsciowa) 50,00 Hz ]
czestotliwosci pracy

Dolna granica
P00.05 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz ©
czestotliwosci pracy

Kanat odniesienia 0: Klawiatura
P00.06 0 o
czestotliwosci A 1: Al
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Parametry funkcji

2: AI2
3: AI3
4: Szybki impuls HDIA
Kanat odniesienia
P00.07 5: Prosty program PLC 15
czestotliwosci B
6: Bieg wieloetapowy z duzg predkoscig
7: Regulacja PID
8: Komunikacja Modbus/Modbus TCP
Czestotliwose
P00.10 | ustawiana za pomocg | 0,00 Hz-P00.03 (maks. czestotliwo$¢ wyjéciowa) 50,00 Hz
klawiatury
P00.11 ACC Czas 1 Model-
0,0-3600,0 s .
P00.12 DEC Czas 1 zalezny
0: Dziata w domys$inym kierunku.
P00.13 Kierunek jazdy 1: Bieg w przeciwnym kierunku. 0
2: Wylgczenie biegu wstecznego.
Carrier  Fject, Noise and Heat
frequency noise leakage current i
1KHz High Low Low
P00.14 Czestotliwos$¢ nosna .
. 10kHz Zalezne
15KkHz Low High High od modelu
0: Brak dziatania
Automatyczne
1: Obrotowy autotuning 1
P00.15 | dostrajanie parametrow 0
2: Statyczny autotuning 1 (petny)
silnika
3: Statyczny autotuning 2 (czesciowy)
0: Brak dziatania
1: Przywrocenie ustawienn domysinych (z wyjatkiem pa-
rametréw silnika).
Przywracanie 2: Wyczys¢ rekordy btedow
P00.18 0
parametrow funkcji 5: Przywracanie ustawien domysinych (tryb testu fa-
brycznego)
6: Przywracanie ustawien domys$inych (w tym parame-
tréw silnika)
0: Bezposredni start
P01.00 Tryb uruchamiania 1: Start po hamowaniu pradem statym 0
2: Start po $ledzeniu predkosci
P01.08 Tryb zatrzymania 0: Zwalnianie do zatrzymania 0
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Parametry funkcji

1: Wybrzeze do zatrzymania
Czestotliwos¢
poczatkowa
P01.09 0,00 Hz-P00.03 (maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa) 0,00 Hz o
hamowania pradem
statym
PO1.11 Prad hamowania DC | 0,0-100,0% 0,0% o
Czas hamowania
P01.12 0,00-50,00 s 0,00 s o
pradem statym
Ochrona polecen
uruchamianych po 0: Nieprawidtowe po wigczeniu zasilania
P01.18 0 ©
wigczeniu zasilania za | 1: Wazne przy wigczeniu zasilania
pomoca terminala
0: Silnik asynchroniczny (AM)
P02.00 Typ silnika 1 0 ©
1: Silnik synchroniczny (SM)
P02.01 Moc znamionowa AM 1 | 0,1-3000,0 kW Zalezne ©
od modelu
Czestotliwose
P02.02 0,01 Hz-P00.03 (maks. czestotliwos$¢ wyjsciowa) 50,00 Hz ©
znamionowa AM 1
Predkos$¢ znamionowa
P02.03 1-60000 obr. Zalezne ©
AM 1
od modelu
Napiecie znamionowe
P02.04 0-1200 V Zalezne [©)
AM 1
od modelu
P02.05 | Prad znamionowy AM 1 | 0,8-6000,0 A Zalezne ©
od modelu
P02.15 | Moc znamionowa SM 1 | 0,1-3000,0 kW Zalezne ]
od modelu
Czestotliwosé
P02.16 0,01 Hz-P00.03 (maks. czestotliwos¢ wyjsciowa) 50,00 Hz ]
znamionowa SM 1
Liczba par biegunéw
P02.17 1-128 2 ©
SM1
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Parametry funkcji

Napiecie znamionowe
P02.18 0-1200 V Zalezne ©
SM 1
od modelu
P02.19 | Prad znamionowy SM 1 | 0,8-6000,0 A Zalezne ©
od modelu
P02.23 Counter-EMF zSM 1 | 0-10000 300 o
Wzmocnienie petli
P03.00 0,0-200,0 20,0 o
predkosci 1
Czas catkowania petli
P03.01 0,000-10,000 s 0,200 s o
predkosci 1
Wzmocnienie petli
P03.03 0,0-200,0 20,0 o
predkosci 2
Czas catkowania petli
P03.04 0,000-10,000 s 0,200 s o
predkosci 2
Wspdtczynnik
P03.09 0-65535 1000 o
prop. petli pradowej P
0: Klawiatura (P03.12)
1: Klawiatura (P03.12)
2: A1
Metoda ustawiania 3: AI2
P03.11 0 o
momentu obrotowego | 4: Al3
5: Czestotliwo$¢ impulséw HDI
6: Wielostopniowy moment obrotowy
7: Komunikacja Modbus
P04.01 Zwiekszenie momentu | 0,0%: automatyczne zwigkszenie momentu obrotowego; 0
. o]
obrotowego silnika 1 | 0,1%-10,0%
Wzmocnienie
P04.09 kompensacji poslizgu | 0,0-200,0% 100,0% o
V/F silnika 1
Wspotczynnik kontroli
P04.10 oscylacji niskiej 0-100 10 o
czestotliwosci silnika 1
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Parametry funkcji

Wspotczynnik kontroli
P04.11 oscylacji wysokiej 0-100 10
czestotliwosci silnika 1

0: Brak funkg;ji

P05.01 Funkcja S1 1: Bieg do przodu 1
2: Bieg wsteczny
3: Tréjprzewodowa kontrola pracy (SIN)

P05.02 Funkcja S2 4
4: Jog do przodu
5: Bieg wsteczny

. 6: Wybrzeze do zatrzymania

P05.03 Funkcja S3 7
7: Resetowanie btedéw
9: Wejscie btedu zewnetrznego

PO5.04 Funkcja S4 10: Zwiekszenie ustawienia czestotliwosci (UP) 0
11: Zmniejszenie ustawienia czgstotliwosci (DOWN)

P05.29 Dolna granica Al2 -10,00 V-P05.31 -10,00 V

P05.35 Goérny limit Al2 P05.33-10,00 V 10,00 V
0: Nieprawidtowe

P06.01 Wyjscie Y1 1: Bieganie 0
2: Bieg do przodu
3: Bieg do tylu

P06.03 Wyjscie RO1 1
4: Jogging
5: Btad VFD

P06.04 Wyjécie RO2 6: Wykrywanie poziomu czgstotliwosci FDT1 5
8: Osiggnieta czgstotliwos¢
0: Czestotliwo$¢ pracy
1: Ustaw czestotliwos¢

P06.14 Wyjscie AOT 3: Predkos$¢ obrotowa (w odniesieniu do predkosci od- 0
powiadajgcej maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowej)
4: Prad wyjéciowy (w odniesieniu do dwukrotnosci pradu
znamionowego VFD)
5: Prad wyj$ciowy (w odniesieniu do dwukrotnosci pradu
znamionowego silnika)

HDO High-Speed 6: Napigcie wyjsciowe (w odniesieniu do 1,5-krotnos$ci
P06.16 - ) 0
Wyijscie impulsowe napigcia znamionowego VFD)

7: Moc wyjsciowa (w odniesieniu do dwukrotno$ci mocy
znamionowej silnika)

P06.17- Wyjscie AO1 Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w petnej wersji

P06.21 Ustawienia e-podrecznika.
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Skrocona instrukcja obstugi ST600

Parametry funkcji

gornego/dolnego limitu
Ustawienia dolnego
limitu
P07.00 Hasto uzytkownika 0-65535 0 o
0-76 (0: Brak btedu)
P07.27- Obecny typ btedu -
Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w petnej wersji 0 o
P07.32 5, ostatni typ btedu
e-podrecznika.
Licznik
P08.28 automatycznego 0-10 0 o
resetowania btedéw
Interwat
P08.29 automatycznego 0,1-3600,0 s 1,0s o
resetowania btedow
1-247
Lokalny adres
P14.00 Uwaga: Adres komunikacyjny urzadzenia podrzednego 1 o
komunikacyjny
nie moze by¢ ustawiony na 0,
0: 1200 BPS
1: 2400 BPS
Szybkos$¢ transmisji | 2: 4800 BPS
P14.01 4 o
komunikaciji 3: 9600 BPS
4: 19200 BPS
5: 38400 BPS
0: Brak kontroli (N, 8, 1) dla RTU
1: Kontrola parzystosci (E, 8, 1) dla RTU
2: Nieparzysta kontrola (O, 8, 1) dla RTU
P14.02 | Kontrola bitéw danych 1 o
3: Brak kontroli (N, 8, 2) dla RTU
4: Kontrola parzystosci (E, 8, 2) dla RTU
5: Nieparzysta kontrola (O, 8, 2) dla RTU
P15.01 Adres modutu 0-127 2 o
0-31
P15.02- 1: Ustawianie czestotliwo$ci (0-Fmax, jednostka: 0,01 Hz)
P15.12 Odebrane Pzd2- 2: Wartos¢ zadana PID (-1000-1000, gdzie 1000 odpo- 0
o]
iP16,32- Odebrane Pzd12 wiada 100,0%)
P16,42 3: Sprzezenie zwrotne PID (-1000-1000, gdzie 1000 od-
powiada 100,0%)
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4: Ustawienie momentu obrotowego (-3000-+3000,
gdzie 1000 odpowiada 100,0% pradu znamionowego
silnika)

5: Ustawienie gornego limitu czestotliwosci pracy do
przodu (0-Fmax, jednostka: 0,01 Hz)

6: Ustawienie gérnego limitu czestotliwosci biegu
wstecznego (0-Fmax, jednostka: 0,01 Hz)

7: Gérny limit momentu elektromotorycznego (0-3000,
gdzie 1000 odpowiada 100,0% pradu znamionowego
silnika)

8: Gorny limit momentu hamowania (0-3000, gdzie 1000

odpowiada 100% pradu znamionowego silnika)

0-31
1: Czestotliwos¢ pracy (x100, Hz

P15.13- 4N e. . p y((1 v) )

: Napigcie wyjsciowe (x1,

P15.23 Wystano Pzd2- ¢ v

5: Prad wyjsciowy (x10, A) 0
iP16,43- Wystano Pzd12
P16.53 6: Rzeczywisty wyjsciowy moment obrotowy (x10, %)
' 7: Rzeczywista moc wyj$ciowa (x10, %)
8: Predkos¢ obrotowa biegu (x1, obr./min)
0: Enkoder inkrementalny
Typ enkodera 1: Enkoder typu rezolwer
P20,00 v P 0
Wyswietlacz 2: enkoder SIN/COS
3: Enkoder absolutny Endat
Numer impulsu
P20,01 0-16000 1024
enkodera

0x000-0x111
Cyfra jeden: Kierunek AB
Cyfra dziesigé: Kierunek impulsu Z (zarezerwowany)

P20,02 Kierunek enkodera 0x000
Cyfra sto: Kierunek sygnatu bieguna CD/UVW
0: Do przodu
1: Rewers

Czas wykrywania
P20,03 0,0-10,0 s 20s
Btad offline enkodera
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6 Typowe btedy i rozwigzania

Uwaga: Nasz schemat kodow bteddw jest obecnie aktualizowany. Niektore produkty korzystajg ze starego sche-

matu, a inne z nowego - szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w petnym e-podreczniku.

Kod
Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
btedu
[1] Zabezpieczenie fazy U
outt jednostki falownika * Przyspieszenie jest zbyt duze; o Wydtuzenie czasu przyspieszania;
e Modut IGBT jest uszkodzony; e Wymien jednostke zasilajaca;
[2] Ochrona fazy V . . ) |
out2 X i . * Bledne dziatanie spowodowane zakt6-| ¢ Sprawdz przewody napedu;
jednostki falownika o . | | )
ceniami; przewody napedu sg zle pod-| ¢ Sprawdz, czy wokoét urzadzenia pe-
[3] Jednostka falownika z | j5cz0ne; ryferyjnego nie wystepujg silne za-
out3 zabezpieczeniem o Zwarcie do masy ktécenia
fazowym
e Zwiekszenie czasu ACC/DEC;
0c1 [4] Prad przetezeniowy |e Przyspieszenie jest zbyt duze; o Sprawdz zasilanie wejsciowe;
podczas przyspieszenia | e Napiecie sieci jest zbyt niskie; o Wybierz VFD o wigkszej mocy;
e Moc VFD jest zbyt mata; e Sprawdz, czy obcigzenie nie jest
e Wystgpit stan przejsciowy obcigzenia zwarte (do masy lub miedzy prze-
0c2 [5] Prad przetezeniowy lub wyjatek; wodami) lub czy obroty nie sa
podczas zwalniania e Zwarcie do masy lub zanik fazy wyjécio- ptynne;
wej; e Sprawdz okablowanie wyjsciowe;
. e Silne zewnetrzne zrédta zaktdcen; e Sprawdz, czy nie wystepujg silne
[6] Prad przetezeniowy e Ochrona przed przecigzeniem przepig- zakiocenia;
oC3 podczas pracy ze statg . . . ) . .
T ciowym nie jest wigczona e Sprawdz konfiguracje powigzanych
predkoscia kodéw funkcji.
. . ilani o .
[7] Przepiecie podczas Sprawdz zasilanie wej$ciowe;
ov1 ) ) o o o Sprawdz, czy czas zwalniania ob-
przyspieszenie e Czas zwalniania jest zbyt krotki; . L .
o o . cigzenia nie jest zbyt krétki lub czy
* Wystgpit wyjatek napigcia wejsciowego; L T
o . . silnik nie uruchamia si¢ podczas
[8] Przepiecie podczas |e Duze sprzezenie zwrotne energii; )
ov2 o . . obrotéw;
zwalniania o Brak jednostek hamujgcych; ) . ) )
. o e Zainstalowac jednostki hamowania
* Hamulec dynamiczny nie jest wtgczony, K
Iniania iest zbyt krétki dynamicznego;
ieci a czas zwalniania jest z| .
ov3 [9] Przepicie podczlas‘ ! 4 e Sprawdz konfiguracje powigzanych
pracy ze statg predkoscig kodéw funkgj
L .| » Napiecie sieci jest zbyt niskie; e Sprawdz moc wejsciowg sieci;
[10] Podnapigcie magi- K . . i . . .
uv wali blad * Wylgczone zabezpieczenie przeciw-| ¢ Sprawdz konfiguracje powigzanych
strali
a przepigciowe kodoéw funkciji
« Napiecie sieci jest zbyt niskie; e Sprawdz napiecie sieci;
e Prad znamionowy silnika jest ustawiony| e Zresetowa¢ prad znamionowy sil-
oL1 [11] Przecigzenie silnika nieprawidtowo; nika;
e Zgasniecie silnika lub gwattowne skoki| ¢ Sprawdz obcigzenie i wyreguluj
obcigzenia moment obrotowy
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o Przyspieszenie jest zbyt duze; o Wydtuzenie czasu przyspieszania;
* Obracajacy sie silnik zostanie ponownie| ¢ Unikaj ponownego uruchamiania
oLz [12] Przecigzenie VFD uruchomiony; po zatrzymaniu;
« Napiecie sieci jest zbyt niskie; e Sprawdz napiecie sieci;
« Obcigzenie jest zbyt duze; o Wybierz VFD o wigkszej mocy;
e Moc jest zbyt mata; o Wybdr odpowiedniego silnika
SPI [13] Strata fazy po stronie | e Utrata fazy lub gwattowne wahania na| ¢ SprawdZz moc wejsciows;
Strona wejsciowa wejsciuR, Si T e Sprawdz okablowanie instalacji
. |» Zanik fazy wystgpit na wyjsciu U, V, W ) . . )
[14] Strata fazy po stronie . . e Sprawdz okablowanie wyjsciowe;
SPO . (lub trzy fazy silnika sg niesyme- o
Strona wyj$ciowa e Sprawdz silnik i kabel
tryczne).
OH1 [15] Przegrzanie modutu |* Kanat powietrzny jest zablokowany lub
prostownika wentylator jest uszkodzony; e Przewietrzy¢ kanat wentylacyjny
e Temperatura otoczenia jest zbyt wy- lub wymieni¢ wentylator;
oH2 [16] Przegrzanie modutu |  soka; « Nizsza temperatura otoczenia
falownika « Diugotrwate przecigzenie
e Ustaw odpowiednig szybko$¢
e Szybkos$¢ transmisji jest ustawiona nie- transmisji;
prawidtowo; e Sprawdz okablowanie interfejsow
CE [18] Btad komunikacji | e Btad linii komunikacyjnej; komunikacyjnych;
Modbus/Modbus TCP  |e Btad adresu komunikacji; e Sprawdz adres komunikacji;
e Komunikacja cierpi z powodu silnych| ¢ Wymiana lub zmiana okablowania
zaktécen w celu zwigkszenia zdolno$ci prze-
ciwzakiéceniowej
e Pojemnos¢ silnika nie jest zgodna z po-| ¢ Zmiana modelu VFD lub przyjecie
jemnoscig VFD, biad ten moze tatwo trybu V/F do sterowania;
wystgpi¢, jesli roznica miedzy nimi prze-| « Ustaw odpowiedni typ silnika i para-
kracza pie¢ klas mocy; metry z tabliczki znamionowej;
[20] Btad e Parametr silnika jest ustawiony niepra-| ¢ Opréznij obcigzenie silnika i po-
tE automatycznego widtowo; nownie wykonaj autotuning;
dostrajania silnika e Parametry uzyskane w wyniku autotu-| ¢ Sprawdz okablowanie silnika i kon-
ningu znacznie odbiegajg od parame- figuracje parametrow;
trow standardowych; e Sprawdz, czy gorna czestotliwosé
e Limit czasu automatycznego dostraja- graniczna wynosi > 2/3 czestotliwo-
nia $ci znamionowej
. . o | » Sprawdz obcigzenie, zwieksz czas
[34] Btad odchylenia * Obcigzenie jest zbyt duze lub wystapito .
dEu L o wykrywania;
predkosci przeciggniecie .
e Sprawdz parametry sterowania
e Parametry sterowania silnika synchro- 3 i .
. X . . e Sprawdz obcigzenie,
nicznego sg ustawione nieprawidtowo; ) .
[35] Btad . e Sprawdz parametry sterowania;
STo . . e Parametr uzyskany w wyniku automa- . o
niedostosowania o . e Wydtuzenie czasu wykrywania nie-
tycznego dostrajania jest niedoktadny; .
o - dostosowania
* VFD nie jest podtgczony do silnika
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7 Wspdlne karty komunikacyjne i karty PG
7.1 Wspolne karty komunikacyjne

7.1.1 Karta komunikacyjna PROFIBUS-DP (STX503)

Wykorzystuje 9-stykowe ztgcze typu D, jak pokazano na ponizszym rysunku:

O 05 04 03 02 01 Q
09 08 07 O

Pin ztacza Opis

1,2,7,9 - Nieuzywany

3 B-Line Data+ (skretka 1)

4 RTS Zadanie wystania

5 GND_BUS Masa izolacyjna

6 +5V BUS Izolowane zasilanie 5V DC

8 A-Line Dane- (skretka 2)
Obudowa SHLD Linia ekranowania kabla PROFIBUS

7.1.2 Wieloprotokotowa karta komunikacyjna CAN (STX505C)

Wykorzystuje zaciski Srubowe w stylu europejskim.

Terminal Nazwa Opis
PGND Uziemienie izolacji -
PE Kabel ekranowany Ekran magistrali CAN
CANH Wejécie dodatnie CAN Sygnat wysokiego poziomu magistrali CAN
CANL Wejscie ujemne CAN Sygnat niskiego poziomu magistrali CAN

OFF: Pomiedzy CAN_H i CAN_L nie jest podtaczony zaden rezystor kon-
Przetgcznik rezystora ter-
CAN COowy.
minala CAN

ON: Rezystor konicowy jest podtgczony miedzy CAN_H i CAN_L.

Uwaga: W przypadku tej karty, przed wtgczeniem zasilania nalezy ustawi¢ przetgcznik DIP zgodnie z zalezno$cig
wyboru protokotu, aby odpowiadat faktycznie uzywanemu protokotowi.

Przetacznik DIP SW2

1 2 Protokoét
WYL. WYL. CANopen
ON WYL. CAN master/slave
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7.1.3 Karta komunikacyjna PROFINET (STX509), karta komunikacyjna Ethernet/IP
(STX510) i karta komunikacyjna Modbus TCP (STX515)

Karty komunikacyjne wykorzystuja standardowy interfejs RJ45, ktérego sygnaty koncowe opisano ponizej:

Szpilka Nazwa Opis
1 TX+ Transmituj dane+
2 TX- Transmisja danych-
3 RX+ Odbiér danych+
4,5,7,8 n/c Niepodtgczony
6 RX- Odbieranie danych-

7.2 Wspélne karty PG S

7.2.1 Karta PG Sin/Cos (SPG502)

Okablowanie zewnetrzne, gdy karta PG wspétpracuje z enkoderem z sygnatami CD:

———1+0 R u U
——L0s Yo M3-)
—— 10T
2]
- st - -
AMDrun ) E .
s2
FWDjog ., B PGND
S3 Al+
_ HDIA _E B1-
R1+
- vos g
Ri1-
i oM ci+
. Pw o
1 v L‘ 22V \pN wiring! D1+
! ’—< com [ lEEe Di-
[ L
mii ]
T enpwiring ‘E T
Ao+ +
AO-
pulse A B8O+ A2+
-
8O-
B2+«
pulse B z0+ oNe
B2-
z0- PLC
Z2+¢
Host controller
2
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7.2.2 Karta Resolver PG (SPG504-00)

Okablowanie zewngtrzne w przypadku uzycia SPG504-00:

—N 3o R u =
e b M3
Acadr
[}
AWDrun ' @
s
Fault reset Bd s
s
- Bd o
" Tontpm o
ST Toet g o )
com
] Pw
] 247
| ’_< N L‘ NPN wiring!
| -
m! 1 U _
T %‘
Ao+ 1
A0-
puiseA | s0e s
_ BO- p2 oNe
pulse B zo+ B2+ pLC
z0- B2- Host controller
22+
2

7.2.3 Wielofunkcyjna przyrostowa karta PG (SPG505-12)

Okablowanie zewnetrzne, gdy karta PG wspotpracuje z enkoderem z otwartym kolektorem:

—30R u U
—4*>=0s Y M3~
— 3T
AWDrn . § s 4@ 3
2 B
FWDjog Bd
PGND
s
Fault t — ol
ault rese! T Bd W A
8 s I'Bd ai]
HDIA g
- Bd o 8
T o 1| il
= oM ; 71 z
PW |
T L i 7-—
Lo TR L T 2 e
i PE
| oM 1
o
m
Hi——p +2av L/ \_/
T‘W PNP wiring }
A0+ =
a0
puise | B0+ A2+
_ BO- 2 oNe
pulseB 20+ B2 PLC
z0- B2 Host controller
Z2+
Z2-
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Okablowanie zewnetrzne, gdy karta PG wspotpracuje z enkoderem push-pull:

pulse A

pulse B

FWD run

X
— 9
——er
NIRPES-
3 von ot
- roe [ B 1
o
A
. [ ed
e

@

Host controller

s1

FWD jog

Fault reset

S3

HDIA

HDIB

HDIB

e

ET

COM

+24V
PNPwiring

oM
PW

+24V

NPN wiring|

s

pulse A

pulse B

LT

] PE

i—T

CNC
PLC

Host controller

v1.4

21



Skrocona instrukcja obstugi ST600

Dodatek A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej

Dodatek A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej

Tabela 0-1 Strata mocy i klasa IE standardowych modeli VFD

Wzgledna strata (%) Straty w trybie | Klasa
Model produktul " 26y | (0:50) | (0:100) | (50:25) | (50:50) | (50:100) | (90:50) | (90:100) |gotowosci (W) | IE
ST600-1R5G3 | 154 | 150 | 167 | 112 | 104 | 145 | 091 | 145 3 IE2
ST600-2R2G3 | 221 | 258 | 322 | 237 | 273 | 346 | 276 | 334 5 IE2
ST600-004G3 | 1413 | 140 | 205 | 114 | 143 | 214 | 141 | 2028 6 IE2
ST600-5R5G3 | 109 | 147 | 243 | 112 | 153 | 256 | 152 | 264 1 IE2
ST600-7R5G3 | 106 | 137 | 206 | 111 | 145 | 245 | 146 | 269 7 IE2
ST600-011G3 | 061 | 084 | 155 | 061 | 104 | 197 | 099 | 216 9 IE2
ST600-015G3 | 042 | 052 | 127 | 055 | 073 | 146 | o078 | 166 9 IE2
ST600-018G3 | 054 | 074 | 122 | 077 | 103 | 170 | 09 | 165 11 IE2
ST600-02263 | 047 | 067 | 121 | 067 | oso | 154 | o087 | 138 11 IE2
ST600-03063 | 053 | 071 | 124 | o072 | o%0 | 145 | 085 | 150 13 IE2
ST600-037G3 | 047 | 069 | 139 | 063 | o088 | 160 | 099 | 172 14 IE2
ST600-04563 | 049 | 069 | 139 | 078 | 100 | 164 | 097 | 166 21 IE2
ST600-055G63 | 051 | 069 | 126 | 071 | 089 | 147 | 088 | 140 22 IE2
ST600-075G3 | 044 | 061 | 112 | 051 | o069 | 120 | o076 | 142 22 IE2
ST600-090G3 | 042 | 059 | 115 | 047 | o065 | 120 | 090 | 148 25 IE2
ST600-110G63 | 043 | 063 | 130 | 048 | 075 | 164 | 080 | 178 28 IE2
ST600-13263 | 047 | 059 | 106 | 061 | 071 | 128 | 085 | 143 55 IE2
ST600-160G3 | 059 | 071 | 136 | 122 | oe7 | 187 | 100 | 184 55 IE2
ST600-185G3 | 063 | 076 | 121 | 147 | 112 | 170 | 108 | 161 55 IE2
ST600-20063 | 053 | 071 | 142 | o074 | osa | 181 | 100 | 184 55 IE2
ST600-22063 | 033 | 042 | 069 | 085 | 095 | 133 | 110 | 118 80 IE2
ST600-250G3 | 038 | 059 | 122 | 065 | 092 | 167 | 093 | 174 80 IE2
ST600-280G3 | 040 | 059 | 110 | 064 | o089 | 158 | 112 | 135 80 IE2
$T600-300G3 | 017 | 026 | 042 | 028 | o041 | 074 | 047 | 092 80 IE2
ST600-315G63 | 056 | 035 | 079 | 094 | o0s4 | 163 | 136 | 222 80 IE2
ST600-355G3 | 037 | 047 | 098 | 091 | 111 | 195 | 142 | 244 80 IE2
ST600-400G3 | 0417 | 026 | 042 | 028 | 041 | 074 | 047 | 092 80 IE2
ST600450G3 | 031 | 054 | 098 | 046 | 062 | 102 | 067 | 085 80 IE2
ST600-50063 | 032 | 055 | 098 | 045 | o061 | 102 | 066 | 083 80 IE2
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Tabela 0-2 Strata mocy i klasa IE przetwornic czestotliwo$ci modelu SP

Wzgledna strata (%) Straty w trybie | Klasa

Model produktu

(0;25) (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) | gotowosci (W) | IE
ST600SP-004G3 1,52 1,76 2,33 1,50 1,77 2,36 1,70 2,44 6 IE2
ST600SP-5R5G3 | 0,94 1,27 2,07 1,01 1,38 2,33 1,53 2,60 8 IE2
ST600SP-7R5G3 | 0,76 0,96 1,53 0,75 0,97 1,60 0,98 1,75 10 IE2
ST600SP-011G3 0,61 0,84 1,55 0,61 1,04 1,97 0,99 2,16 10 IE2
ST600SP-015G3 0,56 0,78 1,42 0,56 0,78 1,46 0,80 1,60 10 IE2
ST600SP-018G3 0,51 0,70 1,26 0,52 0,74 1,38 0,71 1,36 14 IE2
ST600SP-022G3 0,58 0,80 1,37 0,64 0,87 1,59 0,94 1,71 11 IE2
ST600SP-030G3 0,53 0,68 1,32 0,64 0,73 1,54 0,83 1,65 14 IE2
ST600SP-037G3 1,02 1,24 1,92 1,10 1,38 2,16 1,49 2,37 20 IE2
ST600SP-045G3 0,92 1,12 2,02 1,03 1,26 1,86 1,38 1,95 21 IE2
ST600SP-055G3 0,53 0,73 1,38 0,61 0,83 1,47 0,88 1,47 21 IE2
ST600SP-075G3 0,44 0,61 1,12 0,51 0,69 1,29 0,76 1,42 22 IE2
ST600SP-090G3 0,42 0,59 1,15 0,47 0,65 1,29 0,90 1,48 25 IE2
ST600SP-110G3 0,66 0,86 1,53 0,79 1,01 1,77 1,12 1,93 28 IE2

Tabela 0-3 Specyfikacje znamionowe standardowych i SP modeli VFD

Moc
Znamionowa | Znamionowy Maks. Napiecie
Moc pozorna zZnamionowa
Model produktu moc wyjsciowa prad Temperatura zZnamionowe
(kVA) Czestotliwosé
(kW) wyjsciowy (A) | robocza (°C) zasilania (V)
(Hz)
ST600-1R5G3 24 1,5 3,7
ST600-2R2G3 3,2 2,2 5
ST600/ST600SP-004G3 6,2 4 9,5
ST600/ST600SP-5R5G3 9,2 55 14 50°C, obnizenie
wartosci zna-
ST600/ST600SP-7R5G3 12,2 75 18,5 50 Hz/60 Hz, do-
ST600/ST600SP-011G3 16,4 11 25 mionowej o 1%
- y puszczalny za-
na kazdy wzrost 3PH 380V
ST600/ST600SP-015G3 21,0 15 32 . kres:
0 1°C, jesli tem-
47-63 Hz
ST600/ST600SP-018G3 25,0 18,5 38 peratura prze-
ST600/ST600SP-022G3 29,6 22 45 kracza 40°C
ST600/ST600SP-030G3 39,4 30 60
ST600/ST600SP-037G3 49,3 37 75
ST600/ST600SP-045G3 60,5 45 92
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ST600/ST600SP-055G3 75,7 55 115
ST600/ST600SP-075G3 98,7 75 150
ST600/ST600SP-090G3 118,5 90 180
ST600/ST600SP-110G3 141,5 110 215
ST600-132G3 1711 132 260
ST600-160G3 200,7 160 305
ST600-180G3 223,7 185 340
ST600-200G3 250,1 200 380
ST600-220G3 279,7 220 425
ST600-250G3 315,9 250 480
ST600-280G3 348,8 280 530
ST600-300G3 473,8 400 720
ST600-315G3 394,9 315 600
ST600-350G3 539,7 450 820
ST600-355G3 4278 355 650
ST600-500G3 566,0 500 860
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